Allgemeines Losungsverfahren
1)

Formulieren der Hamiltonfunktion H und Aufstellen der HJD fir F2

2)
Man I6st die HJD fiir F2

F,=S(q; .....0m.tla4,...,a,) (3.3)

man identifiziert die Integrationskonstanten mit den neuen Impulsen:

P=a i=1,....,m (3.4)

3)

Man setzt:

q=254.118) _q 5 t1a)=b,  i=1,...m (35)
03,

Diese m Gleichungen sind nach den Koordinaten qi, .... , gm aufzulésen

q=a(t|a,,....an,b;,....b,)=q,(t|a,b) i=1,..,m (3.6)

4)
die alten Impulse in Abhangkeit der neuen Variablen bzw. Konstanten berechnet man aus

_0S(G.tLE) _ x4

o P =p/(q,t|a) i=1,...m (3.7)

und setzt die in Punkt 3 errechneten Koordinaten darinn ein
p=p(tla,,...,a..b,,....b_)=p,(t|3,b) i=1,...,m (3.8)
5)

die Anfangsbedingen lierfern mit

do=0i(t=ty) , pe=pi(t=ty) (3.9)
liefern mit Gl (3.7)

-

a=a(ty,P,,d)
uber Gl (3.5) kann man

- -

b:b<to’ 5O’CTO>
bestimmen

6)
Setzt man diese Konstantenvektoren in GI(3.6) bzw. GI(3.8) ein, ist das mechanische
Problem gelost



