Mechanische Eichtransformation

Transformation auf eine neue Lagrangefunktion
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Bewegungsgleichungen sollen sich nicht andern

Mechanische Eichtransformation

f(q,t) ...fast beliebige, hinreichend differenziebare, Funktion

f muss Euler-Lagrangegleichungen erfullen

d of :af
dt0q, 0q
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