Wie |lautet die spezielle L orentztransformation (Bewegungsrichtung x)?
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Wie |auten die kanonischen (Hamiltonschen) Gleichungen?
_ OH




Wie erhalt man aus der Lagrangefunktion die Hamiltonfunktion?
H(q,p,t) = ) r gepr — L(q,q, 1)




Wie sind die verallgemeinerten Impulse definiert?
__ 9L(q,9,t)
Pk = 4.




Wie |lauten die Euler-L agrange-Gleichungen?
d 9L(a.q.t)  OL(q.4.t) __ 0
dt  Oqx qr




Wie lauten die Komponenten des Einheitsvektors in z-Richtung des
raumfesten Systems (X.y,z) im korperfesten System (x1,x2,x3)?
sin 6 sin 1)
e, = | sinfcosv
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Wie lauten die Eulerschen Gleichungen fir den starren Korper im
Hauptachsensystem?
Ilix:,?l —+ (Ig — Ig)wgw;g — J[l
Igw"g —+ (Il — Ig)wlw;g = J[g
I3w"3 —+ (Ig — I—l)wlwg = J[g




Winkelgeschwindigkeit im Hauptachsensystem und den Euler-Winkeln?

Wie |lautet der Zusammenhang zwischen den Komponenten der
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Wie zeigt sich Impulserhaltung in den Euler-L agrange-Gleichungen?
3L1qqf) . 0
dqi
J—SL;&EJ) = const




Wie lautet die Transformation zweier Ortskoordinaten von Massepunkten in
das Schwerpunktsystem?
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Wie erhdlt man die Koordinaten der einzelnen Punkte aus den
Schwerpunktkoordinaten?
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Wie st die reduzierte Masse im ZweikGrperproblem definiert?

_ mima2
H m1+mo




Wie berechnet man den Tragheitstensor im Falle diskreter M asseverteilungen?
Iik — Z 'm'u('rﬁdik — xi,u:r'k,u)




Wie berechnet man den Trégheitstensor im Falle kontinuierlicher
Masseverteilungen?
Lir, = fp (r20i — 1) dr



